entrées/sorties Série TB

logiciel d’application
6 entrées universelles

famille :
Input

tByiE)\Zr:’y input, 6-fold TB 350

environnement

TB 350
Ea / Eb
BP commande Montée / Descente G
store/volet
g ﬁ
Ea / Eb
Inclinaison
sorties
Entrée x
alarmes /
techniques -
interrupteurs \ ,
bouton poussoirs 2T
variation
o Ec / Ed éclairage
BP variation Marche / Arrét 0-100 %
Ec / Ed
Variation
visualisation

réseau de communication

caractéristiques fonctionnelles

associé au produit 6 entrées 230 V, ce logiciel réalise les fonctions suivantes :

e gére six points de commande de type Marche/Arrét ou Variation d’éclairage ou Commande de Stores/Volets,

e pour une entrée de type Marche/Arrét, il est possible de :
- définir par paramétrage le message a émettre sur fronts montants et descendants pour réaliser des fonctions telles que interrupteur,

bouton poussoir, télérupteur ...

- définir une émission cyclique avec condition de déclenchement et fréquence paramétrable,
- émettre ou ne pas émettre le changement survenu sur I’entrée lors d’une coupure secteur,

e permet de différencier, pour une commande de variation issue de boutons poussoirs traditionnels (*), les appuis brefs sur les contacts haut
et bas (respectivement marche et arrét) des appuis longs sur les contacts haut et bas (respectivement augmentation et diminution
du niveau de luminosité),

e permet de différencier, pour une commande de store issue de boutons poussoirs traditionnels (*), les appuis brefs sur les contacts haut
et bas (inclinaison des lamelles, arrét) des appuis longs sur les contacts haut et bas (montée et descente du store),

e pour une commande de volet issue de boutons poussoirs traditionnels (*), un seul type d’appui sur les contacts haut et bas commande
la montée, la descente et I'arrét en position intermédiaire.

(*) les boutons poussoirs utilisables doivent présenter les caractéristiques suivantes :
- mécanisme interdisant la commande simultanée augmentation / diminution,
- mécanisme a positions momentanées.
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schéma d’application
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modes de fonctionnement
la sélection du mode de fonctionnement se fait en positionnant le commutateur auto/manu en face avant du produit.

e mode auto : - mode normal de fonctionnement
- ce mode est indispensable pour interpréter les contacts raccordés sur le produit et émettre leur état sur le Bus

e mode manu : - ce mode de fonctionnement permet de tester la liaison logique entre les produits sur le Bus sans nécessairement avoir
raccordé les contacts sur les entrées
- en entrant dans ce mode, le Bus reste présent
- la simulation des contacts se fait par appuis successifs sur les boutons poussoirs en face avant, selon le paramétre
associé a I'entrée :
Marche/Arrét : e 1° appui simule la fermeture du contact avec émission ON sur le Bus (le voyant est allumé)
e 2°™ appui simule I'ouverture du contact avec émission OFF sur le Bus (le voyant est éteint)
 3°™ appui = 1° appui

Variation/Store/Volet : e les appuis BP sont traités de la méme maniere que lors de I'utilisation avec les entrées
physiques. Le mode manuel se substitue ainsi intégralement au mode Auto (le voyant est
allumé pendant la durée de I'appui).

- durant le mode manu, les changements d’état des contacts sont ignorés. Lors du passage du mode manu vers le mode
auto, les entrées Marche/Arrét configurées en «interrupteur» sont évaluées et transmises sur le réseau.

adressage physique en mode auto

Le mode adressage physique est obtenu par un appui simultané sur les quatres boutons poussoirs (E1, E2, E4, E5) de commande manuelle
situés en face avant. Il est signalé par le clignotement du voyant de I’entrée 1.

Le produit restera en mode adressage physique tant qu’il n’aura pas été adressé ou jusqu’au prochain appui simultané sur les quatres
boutons poussoirs.

repérage du produit avec I'outil logiciel ETS 2

Quelquesoit le mode de fonctionnement du produit “auto” ou “manu”, il est possible d’allumer ou d’éteindre a distance le voyant d’adressage
physique du produit avec I'outil ETS 2. Cette commande est disponible dans le module Installation/Test ETS 2 et elle permet de vérifier sans
ambiguité possible 'emplacement de chacun des participants (dans une armoire électrique ...). Il est recommandé de ne pas utiliser

la commande Clignoter LED disponible dans cette méme fenétre «Adresse physique».

ETS2 InstallationfTest - Yue des biitiments
stallation Paramétres Affiche Fer
Adresse physique... )

: H
Intormatinns e

= Adresse physique
Parcourir une ligne |
LED | ‘Werfier adresze physique |
Mode
Adregze physique - 123
@Al

() Eteindre LED

- si le commutateur est en position “auto” : lorsque le voyant d’adressage clignote, il suffit d’éxécuter “Eteindre LED” ou d’appuyer
simultanément sur les quatres boutons poussoirs pour sortir du mode d’adressage,

- si le commutateur est en position “manu” : il faut sortir du mode d’adressage de la méme maniére, avant d’accéder a la simulation
manuelle des entrées par les boutons poussoirs.
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commande de type Marche/Arrét
e principe de I’émission cyclique, exemples :
parametres :

front montant ON

front descendant OFF
émission périodique non utilisée

tension entrée/commun

230V

message sur le réseau

front montant ON

front descendant OFF ) se/
émission périodique tension entrée/commun

si valeur de I'objet = ON

230V

message sur le réseau

| |
ON ox oy oy OFF
-

. période d’émission

front montant ON
front descendant OFF
émission périodique

si valeur de I‘objet — OFF tension entrée/commun

230V

message sur le réseau

| \ |
\ \ \
| | |
ON OFF ore_ore_ore ON CIFEew &F

front montant ON
front descendant OFF

émission périodique si valeur tension entrée/commun
de I'objet = ON ou OFF

230V

message sur le réseau

| | | |
ON on on on onOFFore orf orf ON on on on on OFF oFF OFFt
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commande de Variation d’éclairage

e interprétation des appuis BP :

appui bref sur la touche augmentation :
si la durée de I'appui sur la touche
augmentation n’excede pas la valeur
définie par paramétrage, le logiciel
interpréte cet appui comme un appui
bref et émet un ordre d’allumage

par I'objet Marche/Arrét

appui long sur la touche augmentation :
si la durée de I'appui sur la touche
augmentation excéde la valeur définie
par paramétrage, le logiciel interpréete
cet appui comme un appui long et émet
un ordre de variation (augmentation)

par I'objet Variation

e principe de la variation continue :

appui bref sur la touche diminution :
si la durée de I'appui sur la touche
diminution n’excéde pas la valeur
définie par paramétrage, le logiciel
interpréte cet appui comme un appui
bref et émet un ordre d’extinction

par I'objet Marche/Arrét

appui long sur la touche diminution :
si la durée de I'appui sur la touche
diminution excéde la valeur définie par
paramétrage, le logiciel interprete

cet appui comme appui long et émet
un ordre de variation (diminution)

par I'objet Variation

I’ordre de variation est envoyé sur le réseau dés que I'on effectue un appui long, un ordre d’arrét de variation est envoyé dés le relachement
du bouton poussoir. Le maintien de I'appui long permet d’atteindre le pourcentage décrit dans le parameétre taux de variation

exemple : variation de la lumiére d’ambiance jusqu’au niveau désiré

éclairage

1OO%L 777777777777

|
®
v

appui long

0

relachement BP

Y

appui long

relachement BP

T : taux de variation maximum défini par paramétrage, que I’on peut atteindre avec un ordre de variation continue

(dans 'exemple 50 % de I’éclairage total)

@ Départ de la variation sur détection d’un appui long a partir du
niveau d’éclairage 0 %.

@ Arrét de la variation au niveau désiré par relachement du bouton
poussoir

® Départ de la variation a partir du niveau d’éclairage
précédemment atteint sur détection d’un appui long.

@ Relachement du bouton poussoir inactif. Le taux de variation
maximum autorisé par paramétrage pour une commande
variation continue était déja atteint avant le relachement

manuel de mise en ceuvre Tébis 01.02
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e principe de la variation par paliers :

I’ordre de variation est envoyé sur le réseau dés que I'on effectue un appui long et la variation se poursuit jusqu’a atteindre le pourcentage
décrit dans le parametre taux de variation ; le relachement du bouton poussoir n’a pas d’incidence sur 'arrét de la variation.

Le maintien de I’'appui long pour une durée supérieure au parametre période d’émission a pour conséquence de re-émettre une demande
de variation pour le méme pourcentage,

exemple : variation de la lumiére d’ambiance d’une salle de réunion avant projection, de 0 % a 90 %

éclairage

0%t

soT— ' —— ——~—— —— —— —— —— —— —— —— —— ———

o7 —— —— ——

e ® P @ ® P

g 0 0

appui long relachement BP  appui long

@ ®
0 @

relachement BP

T : taux de variation maximum défini par paramétrage que I'on peut atteindre avec un ordre de variation par paliers

(dans I'exemple : 30 % de I’éclairage total)

P : intervalle de temps défini par paramétrage pour la période
d’émission

@ Départ de la variation pour 30% sur détection d’un appui long a
partir du niveau d’éclairage 0 %

@ Relachement du bouton poussoir inactif. La variation continuera
jusqu’a atteindre le taux de variation défini par paramétrage

commande de Stores a lamelles

e interprétation des appuis BP :

' appui bref sur la touche montée : appui bref sur la touche descente :
si la durée de I'appui sur la touche si la durée de I'appui sur la touche
montée n’excéde pas la valeur descente n’excede pas la valeur
définie par paramétrage, le logiciel définie par paramétrage, le logiciel
interpréte cet appui comme un interprete cet appui comme un
appui bref et émet un ordre appui bref et émet un ordre
d’inclinaison des lamelles par d’inclinaison des lamelles par
I’objet inclinaison. I’objet inclinaison.

Cet ordre inclinaison aura Cet ordre inclinaison aura
également comme conséquence également comme conséquence

\_ d’arréter la commande montée ou 7 d’arréter la commande montée ou
descente si celle-ci était en cours. descente si celle-ci était en cours.

=

' appui long sur la touche montée : appui long sur la touche descente :
si la durée de I’appui sur la touche si la durée de I'appui sur la touche
montée excede la valeur définie descente excede la valeur définie
par paramétrage, le logiciel par paramétrage, le logiciel
interpréte cet appui comme un interprete cet appui comme un
appui long et émet un ordre de appui long et émet un ordre de
montée sur I'objet montée/descente. descente sur I'objet montée/descente.
Le store continuera a monter Le store continuera a descendre
jusqu’a I'arrivée en butée haute. jusqu’a I'arrivée en butée basse.

La montée peut étre interrompue La descente peut étre interrompue a

\_ a tout moment par un appui bref 4 tout moment par un appui bref
transmis par I’objet inclinaison. transmis par I’objet inclinaison.

=\

® Départ de la variation pour 30 % a partir du taux précédemment
atteint sur détection d’un appui long

@ La durée de I'appui long excéde la valeur "période d’émission”.
Le logiciel envoie sur le réseau un troisiéme ordre de variation pour 30 %

® Relachement du bouton-poussoir inactif. La variation va continuer
jusqu’a atteindre les 60 % supplémentaires demandés en ® et en @.
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commande de Volets

e interprétation des appuis BP :

Pour générer les commandes de montée, de descente ou d’arrét du mouvement, on utilise une séquence d’appui sur les boutons poussoirs.

A

\4

A

A

A

\/

\/

V-

BP montée
BP descente

1" appui

2°™ appui

arrét

1°" appui

1°" appui

2°™ appui

arrét

Y-

montée

montée

descente

- 1° appui sur la touche montée (ou descente) : I'objet Montée/Descente correspondant provoque le mouvement du volet,
- 2°™ appui sur la méme touche : le mouvement est arrété par I'objet Stop.

Pour éviter les Stop intempestifs, I'utilisateur définit une durée en dehors de laquelle tout appui est considéré comme un 1¢ appui.
En pratique, ce parametre correspond a la durée maximale de montée totale du volet.

A

\/

A

A

A

BP montée
BP descente

Commande
générale
ou autre BP

Y-~

1°" appui T 1 appui  2°™ appui T

| | ‘ >
I I I
I I |
| | |
I I I
I I |
| | |
I I I
I I |
| | |
3 3 1
I I I
i i | t
I I I -
i i i |
I I I I
I I I |
| | | |
I I I I
I I I |
| | | |
I I I I
I I I |
| | | |
i | i i

I

I

i

arrét t
montée descente montée au
lieu de I'arrét
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les objets de communication

no. | Function Object name

|Type | |R|w|T |Priority

k] TE3s0

[

[

me
me
H

0  Entrées E1/E2 MortéeDescente Bit W W ALto

Ertrées E1/E2 Inclinaizon Bit W W Auto
2  Ertrée 3 E3 Bit Wt o Lt
3  Ertrée 4 E4 Bit WO wA o Ao
4  Erntrées ESIER harcheifrrét Eit w W Ato
5 Ertrées ESIER “ariation 4 Bit W W Auto
E  Maintenance 2 Byte o WALt

Le texte affiché dépend du paramétrage des entrées.

Dans notre exemple :

obj 0

obj1:

obj2,3:

obj 4:

obj5:

transmet la commande Montée/Descente sur le réseau lors
d’un appui long sur les boutons poussoirs connectés sur
les entrées E1/E2. La valeur émise dépend du paramétrage.

transmet I'ordre d’inclinaison des lamelles sur le réseau lors
d’un appui court sur les boutons poussoirs raccordés sur
les entrées E1/E2. La valeur émise dépend du paramétrage.

interpréte tout changement d’état survenu sur I’entrée.
La valeur émise dépend du paramétrage de I’entrée.

transmet la commande Marche/Arrét sur le réseau lors
d’un appui bref sur les boutons poussoirs connectés sur
les entrées E5/E6. La valeur émise dépend du paramétrage.

transmet la commande de variation issue d’un appui long
sur le bouton-poussoir connecté sur les entrées E1 et E2.

Format 4 bits SPPP
S: sens de variation, 1 = augmentation,
0 = diminution
PPP : indique la plage possible pour la variation

(voir paramétrage)

valeurs possibles : PPP

000 -> arrét de la variation
001 -> 100 %

010 -> 50 %

011 ->25%

100 -> 12,5 %

101 -> 6,25 %

110 -> 3,12 %

111 -> 1,56 %

obj 6 : indique a tout moment I’état de fonctionnement du produit.

Cet objet est émis sur le réseau sur interrogation, sur
probléme de liaison Bus ou sur changement de position
du commutateur auto/manu.

valeurs possibles : [0JoJoJoJoJo]o]Jo]  [o]o]o]o]o]CIBIAl

A: position du commutateur 0 -> auto
1 ->manu
B: alimentation auxiliaire 0 -> absente
borne 3 du TB 030 1 -> présente
C: liaison BCU - appli 0->0K

1 -> probleme

nombre d’adresses de groupe maximum : 40
nombre d’associations maximum : 50
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les paramétres

Généralités | E1-E2 Store E3Marchesdnét | E4Marcheddngt |  ESEEVariaton | E1EE |
Utilisation des entrées E1-E2
Utilization des entrées E3-E4 |man::he!anét |£|
Utilisation des entrées ES-EG |H'aliatiun continue |i|
Signalisation des voyants |tensiun aux hornes |£|

valeurs par défaut
Généralités
-> utilisation des entrées E1/E2 :
définit le mode de fonctionnement qu’assurera I'appareillage raccordé sur les entrées E1 et E2.
valeurs possibles : marche/arrét, variation par paliers, variation continue, commande de volet, commande de store, non utilisées.

-> utilisation des entrées E3/E4 : idem E1/E2

-> utilisation des entrées E5/E6 : idem E1/E2

Généralités | E1-E2 Store | E3Marche/dmdt | Ed Marcheténét | ESEEVariaton | E1EE |
Aftectation des entrées E1 : montée [0). E2 : descente [1]
Durée mini appui long |I] 5s |£|

valeurs par défaut

Store
-> affectation des entrées : idem Volet

Généralités | E1-E2 Volet E3Marchestmét | Ed4 Marcheddngt |  ESEEVariation | E1EE |
Affectation des entriées E1 : montée [0). E2 : descente [1]

Durée maxi. de montée totale >
du volet |2 mn |;|

valeurs par défaut

Volet
-> affectation des entrées
définit comment interpréter les appuis sur les boutons poussoirs raccordés sur les entrées E1 et E2.

valeurs possibles : E1 : montée (0), E2 : descente (1)
E1 : descente (1), E2 : montée (0)

-> durée maxi de montée totale du volet :
valeurs possibles : 30 s, 1 mn, 2 mn, 3 mn, 4 mn, 5 mn
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Généralités E1-E2 Store E3 MarchefArmrét |

Fronts actifs

Etat du contact aprés coupure bus
Cablage du contact

Anti-rebond

Emizsion périodique

Période d'émizsion

valeurs par défaut

Marche/Arrét

-> fronts actifs :
choix du message a émettre lors de I'apparition d’un front
sur I'entrée.

valeurs possibles :

montant : inverse |

descendant : inverse :

montant/descendant : inverse J

montant : ON, descendant : OFF |
. «interrupteur»» (automatisme)

: OFF, descendant : ON |

:ON

: OFF

«télérupteur» (BP)

montant
montant
montant
-> cablage du contact : ce paramétre apparait pour des fronts
de type «interrupteur».
L’alimentation raccordée sur la borne 3 est surveillée
en permanence. Lors d’une perte secteur, les changements
de fronts aux bornes de I’entrée sont interprétés si le contact
est déclaré cablé avec une phase différente de I’alimentation
surveillée.

E4Marchesamét | ESEEVariation | E1EE |
montant mverss ]
|émis

|méme phase que alimentation

|5l] ms

|émission non utilisée

[e] [e] [e] [e] [

[1h

Pour éviter I’émission d’informations erronnées lors d’une coupure
secteur (ex. alarmes intempestives), il est recommandé d’utiliser
la méme phase que I'alimentation surveillée :

cablage du contact interprétation du
contact lors coupure

alimentation

non émis
émis

méme phase que alimentation
phase différente

-> anti-rebond :
pour des fronts autres que «télérupteur» et pour un contact cablé
sur une phase différente de I'alimentation surveillée,
les changements de front sur I’entrée sont émis sur le Bus lors
des coupures secteur. La durée de I'anti-rebond de I’entrée peut
étre fixée a 400 ms pour pallier les microcoupures.
valeurs possibles : 50 ms, 400 ms

-> émission périodique :
définit sur quelle valeur de I'objet associé a I'entrée on veut
effectuer une émission périodique.
valeurs possibles : émission non utilisée, si commande ON,
si commande OFF, si commande ON ou OFF

-> période d’émission :
intervalle de temps entre deux émissions pour la fonction
émission périodique
valeurs possibles : 24 h, 12 h, 6 h,4 h, 2 h, 1 h, 30 mn, 15 mn
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G&néralités E1-E2 Store E3 Marche/durét |

Affectation des entrées

E4 Marcheldumét

E5 : marche [1). EG : arét [0]

E5-EG Variation | ETEE |

Taux de vanation

Durée mini appui long

Période d'émission
pour ¥ariation par paliers

valeurs par défaut

Variation
-> affectation des entrées :
définit comment interpréter les appuis sur les boutons poussoirs
raccordés sur les entrées E5 et E6.
valeurs possibles : E5 : marche (1), E6 : arrét (0)
E5 : arrét (0), E6 : marche (1)

-> taux de variation :
définit la plage sur laquelle on veut effectuer la variation lors
d’un appui long sur le bouton poussoir raccordé sur les entrées
E5 et E6. La valeur par défaut pour une variation continue est 100 %,
la valeur par défaut pour une variation par paliers est 3,12 %.
valeurs possibles : 1,56 %, 3,12 %, 6,25 %, 12,5 %, 25 %, 50 %,
100 %

Généralités E1-EZ Store E3 Marche/tmét |

Mb. maxi. de meszages

Limitation d"émizsion

valeurs par défaut

E1 - E6

-> Nb. maxi de messages :
définit le nombre maximum de messages pouvant étre émis sur
le bus par le produit sur une période de 17 s.
valeurs possibles : 30, 60, 100, 127

initialisation

e a la premiere mise sous tension, les voyants sont allumés si une
tension 230 V est présente aux bornes des entrées correspondantes.

e apres téléchargement, les entrées Marche/Arrét de type

«interrupteur» (voir parametre Fronts actifs) sont émises sur le réseau.

e coupure Bus :
lors d’une coupure Bus, le produit n’est pas fonctionnel car il n’est
plus alimenté.
Au retour de la tension Bus, seules les entrées Marche/Arrét de type
«interrupteur» (voir parametre Fronts actifs) sont émises
systématiquement sur le réseau.

[100 % 12]
0.5 12]
055 2]

-> durée mini. de I'appui long :
définit I'intervalle du temps au-dela duquel un appui maintenu
est considéré comme un appui long.
valeurs possibles : 0,4s,0,5s,0,6s,0,8s,1s,125s,1,55s,25s

-> période d’émission pour variation par paliers :
définit I'intervalle de temps au-dela duquel on re-émettra
une demande de variation pour le méme pourcentage.
valeurs possibles : 0,4s,0,5s,0,6s,0,8s,1s,125s,155s,2s

E4 Marcheldnét | ES-EE % anation E1-Eb |

g7

| disabled

|i|

-> Limitation d’émission :
permet d’activer la limitation d’émission selon le paramétrage
défini ci-dessus ; interdit également I’émission de messages
pendant les 17 premiéeres secondes suite a une coupure du bus
si activé.
valeurs possibles : enabled (active), disabled (inactive)

e coupure secteur :
lors d’une coupure secteur, le comportement des entrées
Marche/Arrét de type «interrupteur» dépend du paramétre associé
«cablage du contact». Les autres entrées ne détectent plus
les changements de fronts pendant la coupure.
Au retour de la tension secteur, seules les entrées Marche/Arrét
de type «interrupteur» sont évaluées et émises sur le réseau.
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